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Exercice1.Soit

x0(t) = �x(1� x), � 2 R, un param�etre. (E)

a) r�esoudre (E) avec x(0) = x0 � 0:
b)Calculer limt!+1x(t)

c) D�emontrer b) en utilisant la stabilit�e des points d'�equilibres.

Exercice2. Soit le syst�eme�
x0(t) = A� x� xy; A 2 R+
y0(t) = �y + xy

Montrer que si x(0) + y(0) = A, alors x(t) + y(t) = A, 8t � 0:

Exercice 3. Soit le syst�eme�
x0(t) = x(�1 + y)
y0(t) = y(4� x� 2y)

a) Donner la variable qui d�ecrit le pr�edateur.
b) D�eterminer les points d'�equilibre
c)Donner le portrait de phase.
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